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FICHA TECNICA

AUTONOMIA TEORICA

VELOCIDAD MAXIMA

CAPACIDAD BATERIA

MATERIAL BATERIA

SISTEMA DE CARGA

TIPO DE TRANSMISION

TIPO DE DIRECCION

FRENOS
FRENO DELANTEROS Y TRASEROS

LLANTAS

PESO BRUTO VEHICULAR (KG])
PESO EN VACIO [KG])

CAPACIDAD DE PASAJEROS
ANGULO DE APROXIMACION

ANGULO DE SALIDA

SISTEMA ELECTRICO (LUCES / PITO / RADIO)

NUMERO DE PUERTAS

CAPACIDAD DE PASAJEROS

* La autonomia es estimada con pruebas de laboratorio en ambiente controlado , a una velocidad mdxima y constante de 60 km/h, ladistancia real recorrida dependerd de las condiciones de camino y tréfico habitos de conductor.

400 km*

145 km/h

50.3 kWh

Litio Hierro Fosfato
AC/DC Estandar GB/T
4X2

EPS

Hidraulicos ABS+EBD
Disco

205/50R17

1939 KG

1550 KG

4 + conductor

19°

22v°

12V

4

4 + conductor

DFM E70 | —wo%electrico—

(Z) POTENCIA MAXIMA, 120kW/
&[‘ AUTONOMIA TEORICA, 400

J () Sistema antibloqueo de frenos

ISOFIX
x Frenado auténomo de emergencia J @ Sistema de Sujecion Infantil J @ 5\‘/;{5;‘: frontal
‘ VOLUMEN DE BAUL 500 LITROS

J Control electrénico de estabilidad x @ Alerta de colision frontal
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DIMENSIONES

LONGITUD TOTAL 4680 mm

ALTURA TOTAL 1530 mm — IS P — i

ANCHO TOTAL 1720 mm
DISTANCIA ENTRE EJES 2700 mm ,
VOLADIZO DELANTERO 935 mm P A RA M E TR 05 D E L M 0 TO R
VOLADIZO POSTERIOR 1045 mm POTENCIA MAXIMA 120kW / 161 hp
TROCHA DELANTERA 1475 mm MAX RPM MOTOR 12500 RPM
TROCHA TRASERA 1480 mm TORQUE MAXIMO 23.44 kg.m
MINIMA ALTURA AL PISO 120 mm SISTEMA DE ENFRIAMIENTO Liquiuido Refrigerante
VOLUMEN BAUL 500 lts CONFIGURACION Sincrono de Magnetos permanentes ‘.A
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